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传感器安装调试

找到合适的传感器位置

振动传感器
●为了开始测量，把磁坐吸在需要作平衡校正的轴承座上（一般取水平位置）。
→确保磁坐的正确方向和角度。

●公司的服务部门建议，使用磁坐之前先将轴承座所要吸附的位置清理干净。

→在测量期间，不移动测振探头

●当磁坐在机器上测量（非铁类）放置不稳定状态时，可用粘合剂（502胶）或双面胶带使其处于稳定状态。当振动强度较高时，当心震荡并防止仪表落下。

转速传感器

●反光条贴在转动部位，将激光传感器固定在反光条前端，以采集转速。
当所有准备工作都做好后，起机使设备正常工作以便仪器检测。将振动信号通过传感器及导线与数采器电荷端相连。进行振动测量时，要正确安装传感器。 
●将传感器磁座、传感器导线与传感器连接。
●将被测设备的测点表面清理干净，再将传感器通过磁座吸附到该设备的测点上。
2．测量前，正确设置传感器灵敏度。
3．动平衡的前期工作包括以下内容： 
首先，确认机器存在不平衡，而且可以用动平衡法完成。一旦机械出现了大的振动，首先应对振动信号进行频谱分析。一般讲不平衡的故障率较高。当信号以基频（即旋转频率）振动分量为主，高次谐波较小，而且又没有其他故障的显著特征时，首先应怀疑的就是转子不平衡。

  [image: image2.jpg]@ B A2 It

SHIDAI&LONGCHENG

R AR R B A R TR A
http://www. tmlc. cn




其次，布置传感器。一般把振动传感器布置在被平衡转子轴承的水平方向（或垂直方向），也可选在机器安装用的底座上。由于动平衡是矢量运算，在整个平衡过程中，振动传感器的位置和方向应该保持不变；安装光电传感器时，首先在转子的可见部位粘贴一块反光（原表面不反光）或不反光（原表面反光）胶带。转子每旋转一圈，光电传感器产生一个光电脉冲信号。这时不仅可以测取转子的转速，还可将振动信号与脉冲信号相比较，测取基频振动信号的相位。在整个平衡过程中，胶带的位置和光电传感器的位置和方向应保持不变。最后，将振动传感器、光电传感器与动平衡仪之间的连线连接好。、
注意： 

由于磁座吸力较大，安装（或取下）传感器时请用手拿着传感器轻轻地放到（或从）被测设备测点上（取下），切不可用手拉传感器的连接导线

